FORMULAS DE TRIGONOMETRIA

RAZONES TRIGONOMETRICAS

cateto opuesto

senol) = —
hipotenusa

cateto contiguo
coslot) =

hipotenusa

tgor) = S2eto opuesto _ sen(ct)
" cateto contiguo  cos{ct]

. hipotenusa

cosecat) =
cateto opuesto
. hipotenusa
seclot) = :
cateto contiguo

. cateto contiguo  cos|o.)

col g(OL) = =

cateto opuesto  sen(ot]
IDENTIDAD FUNDAMENTAL
sen’(o) +cos*(at) = 1

TEOREMA DEL SENO

a b o c
sen(A] sen(B) sen(C]

TEOREMA DEL COSENO
a’ =b>+¢* =2be cos| A
SUMA Y DIFERENCIA DE ANGULOS

senla +b) =senla) coslb)+cosla) sen(b)
senla —b| =senla) coslb|—cosla) sen(b)

cosla+b) =cosla) cos|b)—senla) sen(b)

cosla—b) =cosla) cos(b)+sen(a) sen(s)



tgla) +tg(b)

tgla+b)= l—tg(a) tg(b’

tg(a] +tg|b]

tela —b) =
4 | 1+tgiai tglb)
ANGULO DOBLE

senl 2a) = 25en(a) cos(a)

cos| 2a) = cos*(a) —sen’(a)

ANGULO MITAD

a l—-cosla

2 2

a l+cosla
CoS — =

2 2

a 1—cosla
tg — =

2 1+cosla)



