DISENO DE AUTOMATISMOS POR VARIABLES DE ACCION Y DE CAMBIO

Ahora bien, esta misma ecuacioén la obtubimos antes de una maneramas sencilla, atendiendo a las variable
accion y de cambio.

Por ello, este tipo de ecuaciones logicas se resuelve mejor aplicando la técnica de las variables de accion y
cambio.

Variables de accién: Son las causas que originan una situacion determinada del sistema. Ejemplos
:Pulsadores de marcha, contactos auxiliares de retencién, detectores...

Variables de cambio: Son las causantes que originan la reversibilidad de la situaccion anterior. Ejemplos :
Pulsadores de paro, finales de carrera como interruptores, interruptores de proteccion...

Reglas : Para obtener las ecuaciones l6gicas combinacionales a base de las variables de accién y de camk

1°) Las variables de accion se unen entre si, sin invertir, en forma de funcién OR.
Mi
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29 Las variables de cambio se unen entre si, invertidas en forma de funcién AND.
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39 Si alguna o algunas variables de accién dependen de otras variables. aparecen en la

ecuacion légica en forma de funcién AND con dichas variables de las gue dependen.
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4°) Si alguna o algunas variables de cambio dependen de otras variables, aparecen en la

ecuacion légica en forma de funcién OR con dichas variables de las que dependen.
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59 Los bloques de variables de accion y de cambio se unen entre si en forma de funcion
AND.
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EJEMPLO

Dos contactores Rd y Ri hacen que un motor gire hacia la derecha o ahacia la izquierda . Condiciones:

» Pulsando Md el contactor Rd se activa , y el Ri se desctiva .

« Pulsano Mi el contactor Ri se activa y Rd se desactiva.

« En cualquier momento con el pulsador P se desactivan los dos.

» Para mayor seguridad se colocan dos contactores de blogueo que impidan la activacion simultanea de lo

dos contactores .

Nota que tanto Md como Mi son dobles : activan y desactivan .
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ESQUEMA:

ECUACIONES
Rd= P *Ri * Mi* (Md + Rd ) = P + Ri + Mi + Md + Rd

Ri =P *Rd*Md * (Mi + Ri) = P + Rd+ Md + Mi + Ri



